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Tematl

Robotizéts tahimetrs Trimble S9 1"
v’ tahimetra prieksrocibas 3D elementu
izsprausana un regulésana
Robotizéts tahimetrs Leica TS16 1"

v’ tahimetra priek$rocibas monitoringa
punktu uzmeérisana un atskaisu
sagatavosSana

* Robotizets tahimetrs Trimble SX12 1"

v’ prieksrocibas buvniecibas elementu
izpildmeéerijumiem — elementu skenésana
un 3D izpildmeérijumu sagatavoSana

Leica TS16 : ) METRUME4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv



RO bOtiZétS ta h | metrs PrieksSrocibas buvniecibas elementu izpildmeérijjumiem — elementu
. . skanésana un 3D izpildmerijumu sagatavoSana
Trimble SX12 1

METRUMPBE4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs




* NodroSina iespéju veikt
SCAN funkciju izbtuvétiem
elementiem

v Elements, kam
nepiecieSams -
izpildmerijums

METRUME Inzenlergeodezuas nodala (par sadarblbas iespejam variet uzzinat: taIr +371294824 48) sandrls buholcs@metrum Iv
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* Nodrosina iespéeju veikt SCAN
funkciju izbuvétiem elementiem

v'Elements PIRMS skané$anas >

METRUMBE4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48)



* Nodrosina iespéju veikt SCAN
funkciju izbuveéetiem elementiem

METRUME4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv



* NodrosSina iespéju veikt SCAN
funkciju izbuvetiem elementiem

v Elements PEC skanésanas
(noskanéts no visam pusém)->




+0
0.000 HA:76°0625" VA:90°22'16"

Any suxface
* SCAN izmantosanas Y- titicls) P LERR R scain s
priek$rocibas: e e e
1) Butiski samazinas | iE L |
nepiecieSamais laiks lauka B Y e, Rectangle - corners
darbiem. Laiks atkarigs no: - ' - ‘ [P, Rectangle - sides

o lzveleta SCAN poligona lieluma

== = izontal band
o lzveleta SCAN punktu blivuma Horizontal ban

Full dome

Half dome

0.000 HA:76°06'25" VA:90°22'16"

Any surface

Scanning: s6...

Scan name

Scan0001

Framing

Scan density

Coarse

METRUM ¥4 Standard

InZeniergeodézijas nodala

Fine

[ larb am variet uzzinat:

Superfine



2) Sniedz iespéju veikt mérijjumu
jebkura intereséjosaja
buvelementavieta

3) lespéja uzreiz iegut ari 3D
izpildmeérijumu(piemérots BIM
videi, kas buvnieciba arvien
biezak tiek pieprasits)

METRUMEi4
n nodala




PriekSrocibas monitoringa punktu uzmeérisana un atskaisu sagatavosana.

Robotizets tahimetrs Stacionari uzstaditu monitoringa punktu uzmeérisana izmantojot izvélni
leica TS16 1" «TPS monitoring»

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. M ETRUM &4



Tilting Mini Prisms
RSMP280 and RSMP380 b g (oo IO

g Monitoringa darbos izmantoto
atstarotaju veidi

v’ Lodveida prizmas no «Bohnenstingl»
v’ Atstarojo$as uzlimes

v’ Lenki mainamas prizmas
Bohnenstingl 2021 | MONITORING PRISMEN-SYSTEM !

Magnetische Kugel-Basis mit Gewindeanschluss

* Der Abstand des Kugelzentrums von der Basisunterseite bis zur Prismenmitte betragt
immer exakt 50 +/- 0,1 mm (ohne Gewinde)

¢ Alle Kugel-Basen werden inkl. Abdeckscheibe zum Schutz gegen Verschmutzung aus-
geliefert (s. Seite 71)

¢ Viele der Kugelbasen sind auf Anfrage auch mit schwacheren bzw. starkeren
Magneten erhaltlich

Beisplel: Einsatz mit Wandbolzen % F o
- o .

Fiir Kugelprisma @ 1.5" (38,1 mm)

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iesp&jam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. M ETRUM ¥4




* Leica TS16 specializéta monitoringam piemérota programmattira «Leica Captivate»

-RCS

R BP5-MON-LACP
ii\)‘-@ g ® ) @
Ll o oy _ .
he: @ < lzvélne «TPS monitoring»
Stake to line COGO Create pts & lines Measure sets
Fn OK

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iesp&jam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. METRUM §4




< TPS monitoring

* Leica TS16 specializétas
monitoringam piemerotas S —
izvélnes «TPS monitoring» L —
priekSrocibas Vi & pabige results

Data export

Define the work to be done

GeoMoS Now! import

v/ Stipri saisinas uz lauka pavaditais laiks;

Time

v Programma automatiski veic
monitoringa punktu uzmerisanu, jo
tahimetrs pats atrod monitoréjamos ) New Point Group A 18
punktus; Parameters Positioning Measure & target Points Vectors

Target Le

Leica constant 34.4 mm

Aim at target Automatically

Enhance target recognition for
misty rain conditions

Use ultra fine aiming

Measure distance

Store

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iesp&jam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. M ETRUM ¥4



<) Select Time Range

* Leica TS16 specializétas

Select the time range to analyse the data

monitoringam piemerotas S

izvélnes «TPS monitoring» Start date 17.03.21
- v — Start time 22:58:15

prl eks rOCI bas End date 17.03.22

End time 22:58:15

Select the NULL reference | Design points from group

v'Nav kameralo darbu mérijjumu

apstrade;
v’ Atskaite automatiski genereé katra
punkta novirzes salidzinajuma ar <1 Manage Results
iepriekséjiem merijjumiem; What do you want ta_do?
v’ Pieejama novirzu grafiska atskaite. © Generate reporter

Store averaged points to job

Exit 'View & manage results'

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iesp&jam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. M ETRUM ¥4




v «TPS monitoring» automatiski generéta atskaite

Point Group Definition

Name KUGEL-LEFT
NULL reference Design

oint ID Easting [m] Northing [m] Height [m]

K4 3146.491 2475.189 7.198
KS 3146.687 2460.946 7.366
K6 3146.780 2451178 7.318

Monitoringa punktu veriibas pret kuram
tiek salidzinati nakamie menjumi

Monitoringa punkiu veriibas
pedejam veiktajam merjumam

Point Group Results _

Ea. "TPS monitoring” programmas automnatiski
Start 2021 22:58:15 aprekinatas katra punkta novirzes, kuras tiek
End .03.2022 22:58:15 atspogulotas grafikos
Number of sets 49 ‘
Averaged Point Quality (1 o) Averaged Displacements

ID Easting[m] Northing [m] Height [m] | Easting [m] Northing [m] Height [m] | Easting [m] Northing [m] Height [m] | Nb. Measures

K4  3146.491 2475.189 7.197 0.001 0.001 0.000 0.000 0.000 -0.001 48
K5 3146.689 2460.938 7.365 0.002 0.006 0.001 0.002 -0.008 -0.001 48
K6  3146.781 2451171 7.308 0.002 0.006 0.007 0.001 -0.007 -0.010 49

InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. METRUM &4




«TPS monitoring» automatiski generéts grafiks

Easting displacement O
0,010 -

0.008

0.006

0.004

0.002

nt [m]

Easting displaceme

-0.002

-0.004

-0.006

-0.008

-0.010
01.10.21 01.11.21 01.12.21 01.01.22 01.02.22 01.03.22

Time

K4 K5 K6

InZzeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. METRUM ¥4




«TPS monitoring» automatiski generéts grafiks

Northing displacement Height displacemen! t

InZzeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv. METRUM ¥4
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Tahimetra priekSrocibas 3D elementu izsprausana un regulésana.

Robotizets tahimetrs (metoZu salidzinajums uz jaunizbuvéjama biroju kompleksa «VERDE» slipo
: I kolonnu inZeniergeodézisko mérijumu pamata)
Trimble S9 1

METRUME4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv




* Pielietotie P e,
¥ ;

inzeniergeodézisko darbu

veidi: \
v'3D elementu

nosprausana
v'3D elementu regulésana

METRUME4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sandris.buholcs@metrum.lv




v'3D elementu nosprau$ana

=
Qo /\?Cy

LI

Izvélne "Trimble Measure 3D AXIS"
(iesp€ja punktus iegit jebkura vieta)

Citu tahimetru piedavatas 2D funkcijas

/ (iespéja punktus iegat tikai uz asim) S vt & -
f ! / - v e -

-| 3-1
£
%3
i
i
TF
£t
'Y

o g 4 4 4
= ergeode d Odald d dCd d = €]d d d d O O



v'3D elementu regulé$ana i
i f’f‘&* ‘_‘. -

it B SRS Eache L
oy SRS attalums ir vienigais zinamais lielums, A\
p 2at lgttiru paradis tahimetrs

o

* Problematika citu & ' &
instrumentu ¢+ 7Pl i

pielietoSana, darba ar st I/ 41
2D liniju un punktu I

kO nstru é§a Nnu Izmanto'oh’j kalkulatoru jaaprekina X vertiba.
Geodéz{st;s,ieprieké ir |er'él,<inéjis, kadai ir jabat X vértibai. \‘

‘. R

v’ Manuali javeic
trigonometriskie
aprekini uz lauka

v Palielinata
iespéjamiba
pielaut kludas

sl

METRUMBE4 InZeniergeodézijas nodala (par sadarbibas iespéjam variet uzzinat: talr. +371 29 48 24 48) sa dris.buholcs@metrum.|




* Trimble S9 prieksrocibas:
v'Trimble Access programma ar «Measure 3D AXIS» izvélni

. T +0
53-03 B [ H ) m . HA:82°39'38" VA:62°44'54" SD:49.520
03/14 | 66% 57% | M 0.000 0.000 |

:

Deltas to 3D axis

\
\

!!

!

k1 aﬁ' —Orthogonal deltas to 3D axis —
’\ 1.‘ g
' ' ' 1“ H.Offset
\ l i
- ' { 0.508m Left

Perpendicular offset

, | .. FK ll| 0.056m up ._

o Radial offset
i
RADIUSA PERPENDIKULS LIDZ
1ZVELETAJAI 3D LINAI 0 i 5 1 1 m
; (KOLONNAS CENTRAASS LTNIJA)

Distance to point 1

0.027m

Distance to point 2

METRUMFi

InZeniergeodézijas nodala

(par sadarbibas iespéjam variet uzzinat:
talr. 4371 29 48 24 48
sandris.buholcs@metrum.lv)
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Leica 1513 Geomax ZOOM 90 Leica TS16

inzeniergeodézijas
darbos izmantotie
robotizéetie

tahimetri

Leica
TPS1200

Trimble S7

METRUM Fi Trimble SX12 Trimble S9

Inzenlergeodezuas nodala
(par sadarbibas iesp&jam variet uzzinat:

talr. +371 29 48 24 48

sandris.buholcs @metrum.lv)




Paldies par
uzmanibul!

METRUM #4

InZeniergeodézijas nodala
Gertrudes iela 47, Riga

7 Par sadarbibas iespéjam
intereseties:

Talr. +371 29482448

e-pasts:
sandris.buholcs@metrum.lv




